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HITTINGSET lasst sich nicht
mit Faktor (1 —o(1)) - logn
approximieren (aufser P=NP)
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Sei U’ eine Losung unsere Algorithmus mit Parameter .
Sei OPT optimales Hitting Set.

Private Teilmengen U’ = U’ \ OPT und = OPT\ U'.
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mV(H)=UU
B Fiir jede Menge S € S mit Element ' € U’ N S und
€ N S gibt es eine Kante (1, 11).

Beob. Fiirjedes U” C U/ mit |U”| < k: |[Ng(U")| > |U”].

Beweis. Folgt von lokaler Optimalitét.

Was bringt uns diese ,Nachbarschaftserweiterung”
Beobachtung? ~~ Fingeschrdnkte Instanzen mit
,schonen” Austauschgraphen!
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‘Satz.  Fiir jedes € > 0 gibt es einen (1 + ¢)-Approximations-

algorithmus for HITTINGSET von Punkten auf
O(e?)

L Kreisscheiben in R? mit Laufzeit mn

N

Beweis. Verwende /-lokale Suche Algorithmus

~» planarer Austauschgraph auf u,

Nach Lemma 3: |U'| < | |°(1+¥)/(1—¥) (fur k > 8).
Wahle &, um den Approximationsfaktor zu erreichen. .
Wihle /i — €§2 o ¥ _ . = Laufzeit: O(mn? 1) = O(mn'%e "*1)

Anmerkung: k£ > 8 fiir alle e < 1;
fire > 1 wéhle k =9 > 8%.

w [U| < [OPT|- (14 €)/(1 —¢)
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Satz.  Fiir jedes € > 0 gibt es einen (1 + ¢)-Approximations-
algorithmus for HITTINGSET von Punkten auf

. Kreisscheiben in R? mit Laufzeit mnOE ). )

Beweis. Verwende /-lokale Suche Algorithmus

N

~» planarer Austauschgraph auf u,

Nach Lemma 3: |U'| < | |°(1+¥)/(1—¥) (fur k > 8).
Wahle &, um den Approximationsfaktor zu erreichen. .
Wihle /i — €§2 o ¥ _ . = Laufzeit: O(mn? 1) = O(mn'%e "*1)

Anmerkung: k£ > 8 fiir alle e < 1;
fire > 1 wéhle k =9 > 8%.

~ U < JOPT| - (1+¢)/(1—¢) < |OPT| - (1+¢).
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Satz.  Fiir jedes € > 0 gibt es einen (1 + ¢)-Approximations-
algorithmus for HITTINGSET von Punkten auf

. Kreisscheiben in R? mit Laufzeit mnOE ). )

Beweis. Verwende /-lokale Suche Algorithmus

N

~» planarer Austauschgraph auf u,

Nach Lemma 3: |U'| < | |°(1+¥)/(1—¥) (fur k > 8).
Wahle &, um den Approximationsfaktor zu erreichen. .
Wihle /i — €§2 o ¥ _ . = Laufzeit: O(mn? 1) = O(mn'%e "*1)

Anmerkung: k£ > 8 fiir alle e < 1;
fire > 1 wéhle k =9 > 8%.

~ U] < |OPT|-(14¢€)/(1—¢) <|OPT|- (1+e).
Letzte Anmerkungen:
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Satz.  Fiir jedes € > 0 gibt es einen (1 + ¢)-Approximations-
algorithmus for HITTINGSET von Punkten auf

L Kreisscheiben in R? mit Laufzeit mnOE ). )

Beweis. Verwende /-lokale Suche Algorithmus

N

~» planarer Austauschgraph auf u,

Nach Lemma 3: |U'| < | |°(1+¥)/(1—¥) (fur k > 8).
Wahle &, um den Approximationsfaktor zu erreichen. .
Wihle k = § ¥ _ . = Laufzeit: O(mn? 1) = O(mn'%e "*1)

Anmerkung: k£ > 8 fiir alle e < 1;
fire > 1 wéhle k =9 > 8%.
~ U < |OPT|-(14¢€)/(1—¢) < |OPT|- (1+e).

Letzte Anmerkungen:
B Ansatz lasst sich auf viele nicht-geom. Instanzen anwenden.

B Hauptidee ist es, den Austauschgraph zu ,planarisieren”.
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Satz.  Fiir jedes € > 0 gibt es einen (1 + ¢)-Approximations-
algorithmus for HITTINGSET von Punkten auf

\

Kreisscheiben in R2 mit Laufzeit mn©€ ).

Nach Lemma
Wihle i, um ¢

Wihle = £
&

Anmerkung:

- || < |OP
Letzte Anmerkungen:
B Ansatz ldsst sich auf viele nicht-geom. Instanzen anwenden.

B Hauptidee ist es, den Austauschgraph zu ,planarisieren”.
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