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Konzept

”Forschungsseminar“ – Was heißt das?

• Vortragsthemen sind aus einem Themengebiet
→ Verbindungen finden

• Vorträge nicht nur auf Resultate, sondern insbesondere
auch auf offene Probleme ausrichten

• Nur bis zur Semestermitte Vorträge
→ anschließend Treffen zum gemeinsamen Forschen

• Bei Erfolgen gemeinsame Publikation möglich

Ziel: SeminarteilnehmerInnen einen Eindruck von
Forschungsarbeit vermitteln
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• Di, 15.10.2019: Einführung, Themenvergabe

• Di, 22.10.2019: Kurzvorträge zu eurem Thema
(etwa 5 Min., ca. 3 Folien)

• ab 05.11.2019: Vorträge
(einer pro Woche)

• anschließend:
Treffen zur weiteren Forschung
Abgabe der Ausarbeitungen
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(einer pro Woche)

• anschließend:
Treffen zur weiteren Forschung
Abgabe der Ausarbeitungen



Ablauf des Seminars
• Di, 15.10.2019: Einführung, Themenvergabe
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• Di, 22.10.2019: Kurzvorträge zu eurem Thema
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• Zeitnah einarbeiten
• Themenauswahl prüfen
• Vortrag üben
• Feedback bekommen ohne Bewertung
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• Problem motivieren
• Wichtigste Resultate vorstellen
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Anregungen und Ideen aus der Diskussion in
die Ausarbeitung mitaufnehmen!
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• etwa 45 Minuten Vortrag

(offene Probleme nicht vergessen!)

• anschließend Diskussion
(beispielsweise über offene Probleme)
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die Ausarbeitung mitaufnehmen!
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Besprechung des Inhaltsverzeichnisses mit eurem
Betreuer
• Zwei Wochen vor dem Vortrag:

Besprechung eurer Folien mit eurem Betreuer

Diese Termine sind strikt
(außer für den 1. Vortrag)!
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Artikels; z.B. Beweise ausführlicher

• Verbindungen zu anderen
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• LATEX-Vorlage
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Forschung

Wie soll das etwa ablaufen?

• wöchentliche Treffen

• Diskussion von Lösungsansätzen

• Hausaufgaben:
– Lösungen aufschreiben
– Durchdenken von weiteren

Lösungsansätzen
– Weiterdenken

• ggf. nach dem Ende der
Vorlesungszeit: Aufschreiben der
Resultate als Artikel
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Vergangenheit

Ergebnis: Paper bei der GD 2016
Block Crossings in Storyline Visualizations
https://go.uniwue.de/storyline

• Z.B. WS 2015/16:

• Z.B. WS 2018/19:
Ergebnis: Paper bei der GD 2019
Stick Graphs with Length Constraints
Inklusive Einladung zum Special Issue

Best
Paper
Award
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• Anfertigen einer Ausarbeitung
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Bestehen & Bewertung
Voraussetzungen für das Bestehen des Seminars

• Halten einer Präsentation zum gewählten Thema

• Anfertigen einer Ausarbeitung

• Teilnahme an den anderen Vorträgen

• Einmaliges Fehlen ist erlaubt

Bewertung

• Vortrag (Inhalte, Gestaltung der Folien, Verständlichkeit)

• Ausarbeitung (Inhalte, sprachliche Darstellung, Recht-
schreibung, Verbindungen zu anderen Vortragsthemen)

• 50 : 50



Vortragsthemen



Allgemeines

•Wir geben für jedes Thema ein Buchkapitel/einen
Artikel vor.

• Eigene Literaturrecherche

• Ausgangspunkt können Referenzen im Artikel sein.



Themenübersicht

1. Computing Stable Demers Cartograms (PK)

2. Parameterized Algorithms for Book
Embedding Problems (PK)

3. Local and Union Page Numbers (PK)

4. Level-Planar Drawings with Few Slopes (PK)

5. Optimal Morphs of Planar Orthogonal Drawings II (SC)

6. Exact Crossing Number Parameterized by Vertex Cover (SC)

7. Homotopy Height, Grid-Major Height and
Graph-Drawing Height (SC)

8. On the Edge-Length Ratio of (Outer-)Planar Graphs (AW)

9. ChordLink: A New Hybrid Visualization Model (AW)

10. 4-Connected Triangulations on Few Lines (AW)
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Both NP-complete⇒ FPT algorithms
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local book thickness: num. of pages per vertex
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Optimal Morphs of Planar Orthogonal Drawings II

https://youtu.be/n0ZaPtfg9TM
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Exact Crossing Number Parameterized by Vertex Cover

Without restricting k, computing the
smallest k s.t. CR(G, k) is true, is NP-c . . .

Def. CR(G, k) := can G be drawn with ≤ k edge crossings?
For a graph G, and number k.

Planar graphs:
k = 0

Many graphs are non-planar ...
k ≤ 3

Fixed-Parameter Time wrt t:
runtime O( f (t) · ‖G‖c), const. c, function f : N→ Q≥0.
Main result: when G has a vertex cover of size t,
arg minkCR(G, k) computable in fixed-parameter time in t.

Goes via Integer
Quadratic Programming,
for more, pick this
paper!
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Grid-major height

WxH gridpoints
{1, . . . , W} × {1, . . . , H}

WxH grid
graph on gridpoints, edges between points at distance 1

Grid-major height
minimum h s.t. G is a minor of Wxh grid

Minor

(of a planar graph G)

(of graph H)
graph obtained from H by

contracting edges
removing edges/vertices

NEW!

To see how to use this, and
the other concept
(Homotopy-Height) to draw
graphs, pick this paper!
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